
1 1 3 1 5
9 0 5 0 2 6

　　 　 　

- 寸

性 能 線 図 3 6Mジブ

、 、 、
、 l、 I 、
、 ii 、、 、、 、、、、 、 、、
ll 、、 、

、 ll II 、 、、 、
｢、、 ll ll ｢、 、、｢、、J ｢、 、、

ト ｢、
II ｢、、 、、、
ll ll 、、 、、

、、
ll 、

I II
l II
l
l
I l
l l

21

　　 　　　　 　　　
　　
格 14

　　　
重 8

(T噂
2

0 第 L8表がちほも62#381 鰡拗 4疵 麟 2

1 0 0 0 7

緘
　　

ジ ブ 長 さ 3 6 m 4 2 m 4 5 m 5 1 m 5 7 m

最大半径時
定格荷重 1 9. o t 1 4. o t 1 2。o t 9. o t 6. o t

作業半径 3 1. om 3 7. o m 4 0, om 4 6. om 5 2. om

最大吊荷時
定格荷重 2 1. o t 2 1. o t 2 1. o t 2 1. o t 1 5. o t

作業半径 28。om 2 6. 5m 2 3, 5m 20. 5m 18 . om

速

度

巻 上 50Hる俺 OHZ
高 速 1 0 6 ~ 3 3 m/ m1 n ( 2ヒ ~ 1 2 t )

低 速 6 7 ~ 2 0 m/ m 1 n ( 5 t ~ 2 1 t )

起 伏 50Hる俺 OHZ 1 4 5 S e c

旋 回 50Hろ毎 OHZ 0 . 4 8 r p m

昇 降
5 0 H Z 0 . 3 0 m/ m l n
6 0 H Z 0 . 3 6 m / m 1 n

電

動

機

巻 上 1 1 OK W C ON T 直流制御
起 伏 4 5 K W 4 P インバータ制御
旋 回 1 5 K W 4 P インバータ制御

昇 降 1 8 . 5 K W 4 P

場 程 MA X 2 5 0 m (但し 5 7 mジブ時はMA × 1 5 0 m
タワー自立高さ 3 6 . 4 m (地上設置)
操 作 方 式 運転室内操作
クライミング方式 油圧クライミング方式
電 源 4 0 0 / 4 4 0 V 5 0 / 6 0 H Z

安 全 装 置 過巻制限, 起伏制限, モーメントリミッター

98‐ OL3039
中野 則MINI鞁戦E D鵬
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